STAROSTA MIKOLOWSKI

43-190 Mikotéw, ul. Zwirki i Wigury 4a
taziska Goérne, dnia 11 czerweca 2019 r.

L.dz .0.../2019 i

Nr sprawy: PZD.DIR.5002.62.2019.MN

Miasto Orzesze
43-180 Orzesze, ul. sw. Wawrzyiica 21

Dziatajac na podstawie art. 10 ust. 5 ustawy z dnia 20 czerwca 1997 r. “Prawo o ruchu drogowym”
(Dz. U. z 2018 r. poz. 1990 — tekst jednolity, z pdZniejszymi zmianami) w zwiazku z §6 ust.1, §8 ust.2 pkt.1
oraz §11 pkt.2 Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzeénia 2003 w sprawie szczegdlowych
warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem (Dz. U. z 2017 r.
poz. 784 — tekst jednolity),
po rozpatrzeniu wniosku: nr WK.7221.11.2019 z dnia 24.05.2019r. (data wplywu 03.06.2019r.)
W sprawie: zatwierdzenia uproszczonego projektu tymczasowej organizacji ruchu drogowego zwigzanego z

biezgcym utrzymaniem drég gminnych na terenie Miasta Orzesze

zatwierdzam w trybie § 5 ust. 2 ww. rozporzgdzenia

przediozony projekt z nastepujaca uwagg:
1. Dopuszcza si¢ stosowanie schematéw oznakowania wylacznie na odcinkach migdzyweztowych,
tj. lokalizacja robét nie blizej niz 50m od skrzyzowania.
2. Zobowigzuje sig¢ Wykonaweg robét do przestrzegania rozwigzan projektowych.

Projektowane i stosowane oznakowanie musi byé wykonane zgodnie z zatgcznikami nr 1-4 do Rozporzgdzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych warunkéw technicznych dia znakéw i sygnatow drogowych
oraz urzqdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich wmieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz.2181;
z péin. zm. ).
Jednostka wprowadzajgca organizacje ruchu drogowego na podstawie zatwierdzonego projektu zobowigzana jest do
zawiadomienia Organu zarzqdiajgcego ruchem, Zarzqd drogi i Komendanta Powiatowego Policji o terminie jej
wprowadzenia, na 24 godziny przed wprowadzeniem organizacyi ruchu.
Charalkter organizacji ruchu: czasowa .
Termin wazno$ci zatwierdzenia — wprowadzenia organizacji ruchu : do 31.07.2020 r.

| (brak wprowadzenia przedmiotowej organizacji ruchu drogowego w catosci lub czesei w/wym. terminie powoduje utrate
waznosci zatwierdzonej organizacji ruchu i koniecznos$é ponownego wystapienia o zatwierdzenie projektu organizacji ).
Zatgeznik - 1 opieczetowany projekt '

Z up. Starosty

> -

Otrzvmujq:
- Adresat

- PZDala

Do wiadomosci (bez zal ):
—  DBurmistrz Miasta Orzesze
— Komenda Powiatowa Policji w Mikolowie

( zatwierdzony przez Staroste Mikotowskiego projekt znajduje sie do welgdu
w Powiatowym Zarzqdzie Drég, 43-170 Laziska Gorne, ul. Chopina 8)



; . taziska Gorne, dnia ......................

T N __
............................................... Otrzymuja
Telefon ' wg rozdzielnika

Zawiadomienie o wprowadzeniu czasowej / statej *
organizacii ruchu drogowege zatwierdzonej w trybie § 5 ust. 2

Zgodnie z §12 ust.2 Rozporzgdzenia Minisira Infrastrukiury z dnia 23 wrzeénia 2003 1. w sprawie szczegdlowych
warunkdw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzagdzaniem (Dz. U.z 2017r, poz. 784
— tekst jednolity)

1o Lokalizacja : .o..ooooo
* I miejscowosé / ‘

2. Kategoria drogi : L gminna 0 powiatowa

o= L T ————————— . S

4. Nrzatwierdzenia: ... zdni@....o

5. Termin wprowadzenia organizacji ruchu :

oddnia . = s a1 dodnia oo = s mimmaa T

e

Otrzymujg :

- 0O Starosta Mikotowski

Adres do korespondencji :

Powiatowy Zarzad Drég, 43-170 taziska Gérne, ul. Chopina 8

- [0 Komenda Powiatowa Policji WRD
43-190 Mikotéw, ul. Rymera 1

- Zarzadca drogi :
[} - Powiatowy Zarzad Drég w Mikolowie z/s t aziska Gérne
O - Burmistrz Miasta Laziska Gorne / Mikoléw / Orzesze *)
Ll - Wéjt Gminy Ornontowice / Wyry )
LY =

Uwagi:

*
- niepotrzebne skresli¢

L - odpowiednio zaznaczyé X



Temat:

Inwestor:

Opracoweta:
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Uproszczony projekt tymczasowej organizaciji ruchu
zwigzany z biezacym utrzymaniem drég gminnych
na terenie Miasta Orzesze

Miasto Orzesze,
ul. sw. Wawrzynca 21,
43-180 Orzesze

Mariola Szczekata

~
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/

Orzesze, maj 2019r.



ZAWARTOSC OPRACOWANIA

. CZESC OPISOWA

1. Przedmiot opracowania

2. Cel opracowania

3. Podstawa opracowania

4.  Projektowana organizacja ruchu na czas robot

5. Oznakowanie i zabezpieczenie miejsca rob6t

6. Uwagi koricowe

7. Termin wprowadzenia czasowe] organizacji ruchu

8.  Zestawienie oznakowania na czas prowadzonych rob6t

Il.  CZESC RYSUNKOWA
PS-1 Orientacja
Rys. nr 1 Droga jednojezdniowa dwukierunkowa - strona prawa
Rys.nr1a  Droga jednojezdniowa dwukierunkowa — strona lewa
Rys. nr 2 Droga jednojezdniowa dwukierunkowa w strefach ograniczonej predkosci - strona prawa
Rys.nr2a  Droga jednojezdniowa dwukierunkowa w strefach ograniczonej predkosci - strona lewa
Rys. nr3 Czesciowe zamknigcie chodnika bez koniecznosci wykluczenia ruchu pieszego — strona prawa
Rys.nr3a  Czesciowe zamkniecie chodnika bez koniecznosci wykluczenia ruchu pieszego — strona prawa
Rys. nr 4 Czgsciowe zamkniecie chodnika - strona prawa
Rys.nr4a  Czeéciowe zamkniecie chodnika - strona lewa
Rys.nr5 Droga jednojezdniowa dwukierunkowa oraz chodnik — strona prawa
Rys.nr5a  Droga jednojezdniowa dwukierunkowa oraz chodnik - strona lewa
Rys. nr6 Droga jednojezdniowa dwukierunkowa oraz chodnik w strefie ograniczonej predkosci - strona prawa
Rys.nr6a  Droga jednojezdniowa dwukierunkowa oraz chodnik w strefie ograniczonej predkosci - strona lewa



CZESC OPISOWA

Przedmiot opracowania
Projekt czasowej organizacji ruchu zawiera schematy oznakowania robot zwigzanych z biezgcym

utrzymaniem drég gminnych w granicach Miasta Orzesze (m.in. remonty czastkowe, Scinka

poboczy, koszenie traw).
Projekt zostat sporzadzony na potrzeby jednostek prowadzacych roboty drogowe.

Cel opracowania

Celem wprowadzenia oznakowania na czas prowadzenia prac obejmujgcych biezace utrzymanie
drog gminnych jest zapewnienie bezpieczefstwa rob6t i plynnosci ruchu oraz ochrona
uzytkownikow drog przed niekorzystnymi oddziatywaniami wynikajacymi z technologii robot.

Podstawa opracowania

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. - Prawo o ruchu drogowym (tj. Dz.U. z 2018 r., poz. 1990
z pozn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegoétowych
warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (t.].
Dz. U.z 2017 r. poz. 784).

Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury Oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca
2002 r. w sprawie znakow i sygnatow drogowych (Dz.U. z 2019 r., poz. 454)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczeg6lowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z pézn. zm.).

Projektowana organizacja ruchu na czas robét

Z wariantéw, ktére moga wystapic podczas prowadzenia prac wytypowano najczesciej zachodzace
schematy, ktére pozwolg na prawidiowe oznakowanie i zabezpieczenie robét. Zaleca sie, aby w
celu minimalizacji utrudnieri w ruchu drogowym przyjaé zasade prowadzenia robét odcinkami lub
etapami umozliwiajacymi na biezaco oddawanie odcinkéw drég dla ruchu.

W przypadku indywidualnego uwarunkowania ruchu drogowego nieuwzglednionego w schematach
nalezy zastosowac organizacje ruchu zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot

WielkoSci znakow zastosowane do oznakowania robét na drogach gminnych - $rednie

W' zastosowanym oznakowaniu i urzadzeniach BRD na czas robét lica znakéw winny by¢
wykonane z zastosowaniem folii odblaskowej typu 2.

Ksztalty znakéw drogowych oraz ich umieszczenie powinny odpowiada¢ warunkom podanym w
Zataczniku nr 1-4 do Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegolowych warunkdw technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz.
2181z péin. zm.). |

Szerokos¢ jezdni dla czasowych organizacji ruchu zawartych w Projekcie nie powinna by¢
mniejsza niz 2,75m dla jednego pasa ruchu.

Minimalna wysoko$¢ dolnej krawedzi tablicy najnizszego znaku od podioza poza obszarami
zabudowanymi dla kilku znakéw umieszczonych na jednej konstrukcji wsporczej przy braku ruchu
pieszych musi wynosi¢ minimum 15 m, a w pozostalych przypadkach 2,0m. W obszarach
zabudowanych wysokos$¢ ta musi wynosié¢ 2,0m dla znaku umieszczonego poza chodnikiem, a na
chodniku 2,2m.



Znaki na drogach z poboczem nalezy umieszczaé tak, aby odleglosc lewej krawedzi znaku od
skrajni drogi byta nie mniejsza niz 0,5m. Znaki na ulicach nalezy umiesci¢ w odleglosci 0,5-2,0m od
skrajni drogi.

Przed wprowadzeniem czasowego oznakowania kazdorazowo nalezy dokonaé weryfikacji w
odniesieniu do oznakowania stalego. Znaki kolidujace z projektowanym na czas robot nalezy
kazdorazowo zaslania¢. Przy umieszczaniu znakow obowigzkowo zachowaé prawidiowa, odlegtosé
od znakow istniejacych. Oznakowanie na czas robot nie moze zastaniaé istniejacego oznakowania
drogowego.

Montujac znaki nalezy zachowaé prawidtowa widocznosé oraz czytelnosé tablic i znakéw oraz
mozliwos¢ ich czytania przez nadjezdzajacych kierowcow. Jednostka prowadzaca roboty w pasie
drogowym zobowigzana jest do biezacego utrzymania w nalezytym stanie technicznym elementéw
do oznakowania i zabezpieczenia robot a w przypadku ich zniszczenia lub kradziezy natychmiast
je wymieni¢ i uzupehic.

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia robét na drodze winny by¢ dobrze
widoczne zaréwno w dzien jak i w nocy. Elementy odblaskowe urzadzen bezpieczeristwa ruchu
powinny by¢ widoczne od zmroku do $witu.

W przypadku wykonywania robét w warunkach niedostatecznej widocznosci w celu ostrzezenia
kierujgcych pojazdami o wystepujacej przeszkodzie na drodze nalezy zapewnié sterowanie ruchem
przez osoby uprawnione lub stosowaé $wiatta ostrzegawcze - koloru Z6lego, pulsujace o
czgstotiiwosci 90 + 30 cykli na minute o podziale cyklu 1 : 1. Swiatla nalezy zamocowaé
odpowiednio na tablicach U-3c i U-3d.

Roboty nalezy prowadzi¢ w taki sposob, aby zapewni¢ bezpieczny ruchu pojazdow
i pieszych w ich obrebie.

Osoby wykonujace czynnoéci zwiazane z robotami obowigzane by¢ ubrane w odziez ostrzegawczg
o barwie pomaranczowej lub zoltej wyposazong w elementy odblaskowe, utatwiajgce ich
spostrzeganie przez kierujacych.

Pojazdy wykonujace czynnosci zwigzane z robotami obowigzane sg do wysytania zottych sygnatow
btyskowych i by¢ oznakowane.

Kazdorazowo nalezy bra¢ pod uwage ograniczenie do minimum okresu obowigzywania
tymczasowej organizacji ruchu majac na wzgledzie zaréwno charakter prac, klase drogi (D, L),
natgZzenie ruchu, obszar zajety w wyniku robét, itp.

Obszary wylaczone z ruchu (diugosc, szerokosct) beda wygradzane w zakresie okreslonym na
zalgczonych schematach. :

Po zakoriczeniu robot nalezy przywrécic pierwotna organizacje ruchu drogowego.

Uwagi koficowe
Roboty prowadzone w pasie drogowym nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami pracy i przepisami

BHP w obrebie pasa drogowego.
W czasie prowadzenia robdt nalezy zapewni¢ dojazd do posesji mieszkaricom o pojazdom

uprzywilejowanym.



IIl. CZESC RYSUNKOWA
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RYS. nr 1

Droga jednojezdniowa dwukierunkowa - strona prawa
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RYS.nria

Droga jednojezdniowa dwukierunkowa -  strona lewa

elupzar
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Rys. nr 2

Droga jednojezdniowa dwulkierunkowa w strefach ograniczonej predkosci - strona prawa
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Rys. nr 2 a

it -ani i kosci - Strona lewa
Droga jednojezdniowa cwukierunkowa w sirefach ograniczonej predkosci a
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Rys. nr 3

Czgsciowe zamknigcie chodnika bez koniecznosci wykluczenia ruchu pieszego.- strona prawa
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Rys.nr3a

ci wykluczenia ruchu pieszego -strona lewa
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ys. nr 4

R

- sirocne prawa

Catkowite zamkniecie chodnika
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Rys.nrda

- strona lewa

Cetlkowite zamkniecie chodnika
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iezdniowa dwukierunkowa oraz chodnik - strona prawa
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Rys. nr 5a

Droga jednojezdniowa dwukierunkowa oraz chodnik - strona lewa
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Rys. nr 6

Droga iednoiezdniowa dwukierunkowa oraz chodnik w strefie ograniczonej predkosci - strona prawa
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