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PROJEKT ZAWIERA

Cze$¢ opisowa

1. Opis techniczny

Czesé graficzna

1. Plan orientacyjny -rys.nr 1
2. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 — oznakowanie istniejace - rys. nr 2
3. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 — oznakowanie na czas robot - rys. nr 3-7
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1.Podstawa opracowania.

Podstawa opracowania sa:

Zlecenie Miasta Orzesze ul. Sw.Wawrzyica (Umowa nr WK 6/2016 z dnia
04.03.2016t.)

plan sytuacyjny w skali 1:1000

wizja w terenie

przepisy obowigzujace w powyzszym zakresie :

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzeénia 2003r. w sprawie
szczegdlowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem

Rozporzadzenie ~ Ministréw  Infrastruktury — oraz ~ Spraw Wewngtrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002r. w sprawie znakow i sygnatow drogowych
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie
szczegolowych warunkéw technicznych dla znakow i sygnalow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na
drogach. '

2. Inwestor:

Miasto Orzesze

ul.Sw. Wawrzyrica 21
43 — 180 Orzesze

3. Cel i zakres opracowania.

Celem opracowania jest zaprojektowanie organizacji ruchu na czas prowadzenia
rob6t drogowych zwiazanych z przebudowa odcinka drog gminnych ul.Gornej
i Dolnej w Orzeszu.

\ﬁojekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robot ul. Gorna i ul. Dolna W
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4.Stan istniejgcy — charakterystyka ruchowa.

Ulica Gérna i ul.Dolna sg drogami gminnymi. Ulica Gérna posiada nawierzchnig
jezdni asfaltowa o szerokosci 6,00m z chodnikiem dla pieszych po obu stronach jedni.
UlDolna posiada nawierzchni¢ jezdni utwardzong thuczniem bez chodnika o
szerokosci 6,00m.

Natezenie ruchu na ww. drogach jest mate i stanowi jedynie dojazd do budynkow
zlokalizowanych przy ww. ulicach.

Istniejace oznakowanie w ciagu ww. ulic przedstawiono na planie sytuacyjnym —

rys.2.

5. Projektowane rozwigzanie — projekt tymczasowej organizacji ruchu

5.1. Zasady ogolne

Oznakowanie pionowe robét prowadzonych w ciagu ul.Kopernika i ul.Srodkowej
nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 29
wrzednia 2003r. W sprawie szczegblowych warunkoéw zarzadzania ruchem na
drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U. Nr 177, poz. 1729
z p6zn. zmianami) oraz Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003r.
W sprawie szczegdtowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych
oraz urzadzen bezpieczefstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na
drogach (Dz.U. Nr 220 poz. 2181 wraz z zalacznikami z pézniejszymi zmianami).

Zabezpieczenie i oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym powinno by¢
dostosowane do utrudnief na drodze oraz zapewnié bezpieczefistwo uczestnikom
ruchu drogowego oraz osobom wykonujacym roboty. Oznakowanie powinno by¢
dobrze widoczne w dzien i w nocy oraz utrzymywane w nalezytym stanic przez caly
okres trwania robot.

5.2.0znakowanie robot.

Zaplanowano remont nawierzchni w ciagu ul. Gérnej na odcinku ok. 153m od
ul.Bukowina (z pominigciem skrzyzowania) do skrzyzowania ul.Dolnej z ul.Srodkowa
oraz ul.Dolnej na odcinku ok. 75m od skrzyzowania ul.Srodkowej z ul.Gorng do
budynku nr 1.

Roboty podzielono na 5 etapow:

I etap (od ul.Bukowina do ul.Kopernika, prawa strona jedni) — prowadzenie robot dla
tego etapu zaplanowano systemem potowkowym z jednoczesnym udostgpnieniem
potowy jezdni dla ruchu.

Oznakowanie i zabezpieczenie robot przedstawiono na rys. 3

LProjekt organizacji ruchu na czas prowadzonych robot ul. Gérna i ulDolna - : :
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IT etap (od ul.Bukowina do ul.Kopernika, lewa strona jedni) — prowadzenie robot dla
tego etapu zaplanowano systemem polowkowym z jednoczesnym udostepnieniem
potowy jezdni dla ruchu.

Oznakowanie i zabezpieczenie robot przedstawiono na rys. 4

Il etap (od ul.Kopernika do ul.Srodkowej, prawa strona jezdni) -prowadzenie rob6t
dla tego etapu zaplanowano systemem potéwkowym z jednoczesnym udostgpnieniem
potowy jezdni dla ruchu.

Oznakowanie i zabezpieczenie rob6t przedstawiono na rys. 5

IV etap (od ul.Kopernika do ul.Srodkowej, lewa strona jezdni) -prowadzenie robot
dla tego etapu zaplanowano systemem potowkowym z jednoczesnym udostepnieniem
potowy jezdni dla ruchu.

Oznakowanie i zabezpieczenie robo6t przedstawiono na rys. 6

V etap (odcinek ul.Dolnej od ul.Srodkowej do budynku nr 1 — prowadzenie robét dla
tego etapu zaplanowano z zamknigciem jezdni.

Oznakowanie i zabezpieczenie rob6t przedstawiono na rys. 7

Po kazdej dniéwce roboczej prace nalezy doprowadzié do takiego etapu, aby istniata
mozliwo$¢ dojazdu do posesji z zachowaniem minimalnej szerokosci przeznaczonej
dla ruchu drogowego wynoszacej 2,5m.

Wykonawea robét jest zobowigzany do:

1) Poinformowania mieszkancow (7 dni przed) o terminie wprowadzenia
ograniczen w ruchu drogowym zwigzanych z prowadzonymi robotami oraz
o planowanym terminie ich zakonczenia

2) Oznakowania i zabezpicczenia robot.

3) Natychmiastowego usunigcia uszkodzenia lub uzupelnienia jakiegokolwick
elementu oznakowania w przypadku uszkodzenia lub zniszczenia tego elementu.
Obowigzek kontroli oznakowania robot nalezy do kierownika robdt.

4) Przygotowania ktadek dla pieszych U-28 w celu umozliwienia przejécia pieszych
(mieszkancow) na posesje.

g6 s : ; v LG Ay 02
5) Umozliwienia w razie koniecznosci dojazdu samochodom uprzyvgilé oW

6) Usunigcia oznakowania wprowadzonego na czas rob6t po ich po zakongzen:
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6. Termin wykonania robét: 2016r.

7. Uwagi

Oznakowanie na czas prowadzonych robot nalezy wykona¢ ze znakoéw z grupy
,,Srednie” wykonanych z folii odblaskowe;j.
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